Cilem této kapitoly je seznameni se zakladnimi typy a viastnostmi elektromechanic-
kych aktuatorii, studovanych v této knize. V souvislosti s tim je uvedeno nekolik ukdzek
charakteristickych typu elektromechanickych aktuatorii, vytvarejicich silové piisobeni:

primo, silovym ucinkem magnetického pole na feromagnetické jadro ¢i na vodic,
protékany elektrickym proudem,

neprimo, generovanim teplotniho pole indukcnim ohievem a naslednym silovym
ucinkem prislusné termoelastické napjatosti.

2.1 Aktuator vyuzivajici silové puisobeni
magnetického pole na feromagnetické jadro

Princip ¢innosti takového aktuatoru je patrny z obr. 2.1. Elektricky proud /;, protéka-
jici civkou 1 indukuje v magnetickém obvodu tvofeném plastém 2 a jadrem 3 magne-
tické pole o magnetické indukci B. Toto magnetické pole plisobi na feromagnetické
jadro 3 a s nim spojené tahlo 4 silou F,, pusobici ve sméru ¢,. Protoze magneticka
indukce B zavisi na velikosti vzduchové mezery  mezi plastém 2 a jadrem 3, plati:

F,=¢, F,(¢) @.1)
kde Fn({)  zavislost je statickd charakteristika aktuatoru.

Jestlize v urcité poloze jadra § = ¢ dojde ke kontaktu tdhla 4 s externim t€lesem 53,
pusobi na néj aktuator silou Fp,(<y). Externi téleso 5 pusobi na jadro aktuatoru vngjsi,
externi silou — reakci Fe(<)) ve sméru —&j, na kterou musi byt dimenzovano uchyceni 6

aktudtoru.
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Obr. 2.1  Aktudtor vyuzivajiciho silové pusobeni magnetického pole na feromagnetické
Jjadro
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Pti navrhu aktuatoru se pozaduje, aby jeho statické charakteristika Fy,(<) splilovala
pozadavky zadavatele, zejména z hlediska:

tvaru charakteristiky (strma, plochd),
intervalu, v némz se nachazi hodnoty ¢j a Fi($x),
doby funkce aktudtoru (kratkodobé, trvalé).

Téchto pozadavki lze dosahnout vhodnou konstrukei magnetického obvodu, volbou
materialt a budicim proudem. Ukazka moznosti takové modifikace statické charakteristiky
konstrukéni upravou je patrnd z obr. 2.2. Jedna se o aktuator podle obr. 2.1, pficemz ¢elo
jeho feromagnetického jadra 3 je zkoseno pod thlem £ (viz obr. 2.2a) [1]. V dusledku
toho dojde ke ,,zplosténi* statické charakteristiky, jak je patrné z obr. 2.2b.
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Obr. 2.2 Ukazka moznosti modifikace statické charakteristiky aktuatoru podle obr. 2.1
vhodnou konstrukcni ipravou, a) konstrukcni uprava (zkoseni jadra 3 pod
wthlem 0); b) odpovidajici modifikace statické charakteristiky



Jiné ukazky modifikace statické charakteristiky konstrukéni Gpravou magnetického
obvodu aktuatoru jsou uvedeny na obr. 2.3 [2]. Je patrné, ze konstrukéni upravou Ize
dosahnout vyrazné kvalitativni zmény statické charakteristiky.
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Obr. 2.3 TFi konstrukcni vipravy elektromechanického aktudtoru a jejich statické
charakteristiky, a) vychozi konfigurace, b), c) modifikované konfigurace





