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Prehled uvad énych p fiklad G:

PROG_01 - programové blikani LED.

PROG_02 - 16bitové bézici svétlo na portu B.

PROG_03 - blikani LED s odmérem ¢asu pomoci jednotky Timerl.
PROG_04 - blikani LED pomoci preruseni jednotky Timer1l.

PROG_05 - obsluha rota¢niho spinaCe v programové smycce.
PROG_06 — obsluha rotaéniho spina¢e pomoci pferuseni ¢asovace.
PROG_07 - obsluha rotaéniho spina¢e pomoci notifikace zmény vstupu.
PROG_08 — méfeni kmitoctu v 16bitovém rezimu Citace.

PROG_09 — méfeni kmitoCtu ve 32bitovém rezimu cCitace.

PROG_10 - generovani PWM signélu.

PROG_11 — méfeni periody impulzu vnéjsiho signalu.

PROG_12 — méfeni Sifky impulzu vnéjsiho signalu.

PROG_13 — automatické spousténi A/D pfevodu.

PROG_14 — spousténi A/D prevodu fizené jednotkou Timer3.

PROG_15 - ovéfeni funkce jednotky SPI pomoci D/A prevodniku MCP4921.
PROG_16 — generovani harmonického signalu pomoci SPI a MCP4921.
PROG_17 - vypis textu na radkovém LCD, ktery je pfipojen pres SPI.

Obsah doprovodného CD-ROM (ke staZzeni na www.ben.cz ):

INSTALACE — instala¢ni soubory pro MPLABX verze 1.85 a XC32 verze 1.21,
PIC32_DOKUMENTACE — dokumentace k jednotlivym jednotkdm mikrokontrolért fady PIC32,
X32_HELP - soubory napovédy predevsim k funkcim knihovny PLIB.

PROGRAMY - zdrojové texty jednotlivych pfikladd,

SPOJE - podklady pro vyrobu desek ploSnych spoju jednotlivych pfipravkd v Eagle verze 6.4.
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Predmluva

Tato kniha je uréena viem zajemcdm o programovani mikrokontrolérd fady PIC32MX.
Ddraz je kladen natyp PIC32MX130F064B. V textu jsou interpretovany a formou prikladd
pfedvedeny nejpodstatnéjSi periferie. Knihu pak lze pouzit pro seznameni s mikrokontroléry

Prfedpoklada se, Ze c¢tenar ma znalosti programovaciho jazyka C a orientujete se
v zékladnich pojmech mikroprocesoroveé techniky. Jako doporucenou literaturu pro seznameni
s architekturou PIC Ize uvést: ,C pro mikrokontroléry PIC — Prace s mikrokontroléry PIC18F452
a PIC18F1220 v jazyce C" z produkce BEN - technickd literatura.

Prvni kapitola popisuje zékladni vlastnosti mikrokontrolérd PIC32MX, rozmisténi vyvodu
na pouzdre a konstrukci vyvojového kitu zalozeného na pouZiti vyvojového nastroje PICKit 3.

Ve druhé kapitole se seznamime s konfiguraci oscilatoru a s moznosti konfigurace
oscilatorového systému.

Treti kapitola je vénovana pouZziti vstupné/vystupnich portd. Je zminéna konfigurace
analogovych a digitalnich vyvodd, notifikace zmény vstupu, moznosti registré CLR, SET a INV.
Déle je vysvétlena funkce jednotky PPS (Peripheral Pin Select), které dovoluje mapovat signaly
periferii na rdzné vyvody mikrokontroléru. Na zavér jsou uvedeny funkce z knihovny PLIB, které
se pro ovladani vyvodd a ostatnich jednotek pouZzivaji.

Ve ctvrté kapitole je pfedveden prvni pfiklad — programové fizené blikani LED. Druhy
program ukazuje konfiguraci portu B pro 16bitové operace na pfikladu ,bézZiciho svétla“.

Pata kapitola je struénym popisem jednotky Timerl (16bitového citace/¢asovace). Pro
zakladni predstavu je predveden priklad blikani LED, kdy je odmér ¢asu feSen pomoci
casovace.

Sesta kapitola vysvétluje zakladni pojmy pferuSovaciho systému. Jako prakticky pfiklad
je dopInéno blikani LED pomoci preruseni jednotky Timer1.

Sedma kapitola ukazuje rdzné varianty oSetfeni digitalnich vstupd. Na pfikladu obsluhy
rotacniho spinace je pfedvedeno klasické feSeni, vzorkovani stavu pomoci ¢asovace a pouZiti
funkce notifikace zmény vstupd.

Osma kapitola popisuje jednotky Timer2/3 a Timer4/5, které slouzi jako 16/32bitové
Citace/Casovace. Tyto jednotky se rovnéZz pouZivaji ve spoijitosti s jednotkami OC a IC. Jako
praktické priklady je doplnéno méreni kmitoctu vnéjSiho signélu v 16bitovém a 32bitovém
rezimu.

Devata kapitola probira jednotky OC (Output Compare), které slouzi pro generovani
jednorazovych impulzd nebo periodické skupiny impulzd. Jako pfiklad je uvedeno generovani
PWM signalu.

Deséata kapitola je vénovana jednotkdm IC (Input Capture), které slouzi pro méreni
periody a Sifky impulzd. Pfiklady pfedvadéji mérfeni periody a Sifky impulzu vnéjsiho signalu.

Jedenéactd kapitola popisuje 10bitovy A/D prevodnik. Priklady uvadéji moZznosti
automatického spousténi a spousténi pres jednotku Timer3.

Dvanéacta kapitola popisuje jednotku SPI (sériovou vysokorychlostni smérnici uréenou
pro pfipojovani perifernich obvodd). Priklady uvédéji ovladani vnéjSiho 12bitového
D/A prfevodniku typu MCP4921 (ovéreni funkce a generovani periodického signalu). Dale je
popsano pfipojeni klasického 27adkového displeje pomoci obvodu 74HCT595 a sériové
sbérnice véetné kratkého prikladu.

V priloze nalezneme schémata jednotlivych pfipravkd: PIC32MXBOARD (levny vyvojovy
kit pro PIC32MX130F064B-I/SP), M8B8LED (osmice LED), MDYNDSP (dynamicky displej),
MROTSW (rotaéni spinac), MRX555 (generator obdélnikového signalu), MADTEST (regulator
napéti pro analogovy vstup), MSPIDAC (12bitovy D/A pfevodnik s SPI sbérnici), MSPILCD
(2radkovy displej s SPI shérnici).



