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Publikace prezentuje nékteré poznatky z obsahlé oblasti analogovych soustav, které v posledni
dobé¢ prodélavaji rozvoj. Z toho diivodu ani nemuze podat Uplny ptehled a neni ani pfesnym navo-
dem k pouziti.

Text je rozdélen do tii celkll. V prvnim jsou vysvétleny zakladni vlastnosti obvodl v proudovém
mddu a feseni jednoduchych obvodi s nimi. Druha ¢ast je tvodem do problematiky elektrickych
filtrd, jsou uvedeny principy jak LC , aktivnich RC (ARC) a ¢islicovych filtra, tak filtrd se spinany-
mi kapacitory a proudy. Tteti ¢ast pak pojednava o nékterych aplikacich smycky fazového zavésu.

Protoze pro pochopeni ¢innosti obvodu jsou vhodné heuristické metody analyzy, vychézejici
z Ohmova a obou Kirchhoffovych zédkoni (nebot’ z nich plyne princip ¢innosti) zatimco pro analy-
zu slozitéjSich obvodl jsou vhodné metody algoritmické (které vedou k cili mnohem snadnéji,
nezli aplikace zakladnich zakond, poskytujicich soustavu rovnic v takovychto ptipadech nepie-
hlednou), jsou vzdy u slozitéjsich obvodi (s proudovymi konvejory a transimpedan¢nimi opera¢nimi
zesilovaci, se spinanymi proudy a spinanymi kapacitory) nejprve vysvétleny elementarni ¢asti heu-
risticky (tedy uzitim Ohmova a Kirchhoffovych zakonil), jimiZ je odvozen maticovy zapis s tim, ze
obvody slozit&jsi se fesi jiz algoritmicky témito maticemi.

V ¢asti pojednavajici o filtrech jsou kromé obecnych principt uvedeny i zakladni metody navr-
hu filtr LC, ARC, SC, SI a ¢islicovych filtrli, nékteré jsou demonstrovany vytesenymi ptriklady.
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Text prezentuje &které poznatky z oblasti analogovych soustav, kigrésledni dob
prodlavaji rozvoj. Z toho d@vodu nepodava uplnyiehled, neni ani igsnym navodem
k pouziti.

Protoze pro pochoperiinnosti obvodu jsou vhodné heuristické metody angly
vychazejici z Ohmova a obou Kirchhoffovych zékofmeba® z nich jas® plyne princip
¢innosti) zatimco pro analyzu obwvingloZigjSich jsou vhodné metody algoritmické (které i u
rozséhlych obvoil vedou kcili mnohem sna&in neZli aplikace zékladnich zakon
poskytujici systém rovnic v takovychtoripadech naprosto nighledny), jsou vzdy u
oper&nimi zesilovéi a se spinanymi proudy a spinanymi kapacitorypnmvej vysétleny
elementarnic¢asti heuristicky (tedy uzitim Ohmova a Kirchhoffahy zakor), jimiz je
odvozen maticovy zapis, a obvody slét sefesi jiZz algoritmicky &mito maticemi.

Symbol: z je operatorem Z-transformace, symbg:=9J+ ja je pak operatorem
Laplaceovy transformace a symbolem= ja je vyjaden symbolicky kmitoéet (jakozZto

operator tzv. Steinmetzovy transformace).



Uvod

Analogoveé soustavy jsoudany k vytv&eni, zpracovanic{li premeéng) a k glenosu
analogového signalu.

Analogové soustavy mohou byt :
a) spojit pracujici tedytisté analogové soustavy (kdy zpracovavany sighétava spojity
v amplitudt i v ¢ase), nebo
b) nespojit pracujici soustavy, kdy vstupni signal je zpras@vénespojit, kdyz vnigni
signaly (a proto i vystupni) maji charakter vzoriogho signalu. Proto se takovymto
soustavam té#kéa kvazianalogoveé.
c¢) analogoxcislicové soustavy jsou charakteristické tim, Zd@yavy signal zpracuji
v ¢islicove forng (Cili v jeho diskrétnich hodnotach) a poté jégpedou zpt na analogovy.
Signal je zde tedy nespojity jakéase tak i v amplitutl(velikosti).
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Obr.0.1 K rozdéleni analogovych soustav

Zatimcocasové pibéhy signal v bodu a) charakterizuji klasickou spojitou
analogovou techniku, signaly v bodu b) jsou chamagtické pro techniku spinanych
kapacitofi a spinanych proud a signaly v bodu c) charakterizuji zpracovann&igvymi
procesory.



