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Předmluva

Tato kniha podává přehled metod užívaných k řešení lineárních elektrických
obvodů. Zájemce se může zorientovat v problematice, pochopit podstatu dané
metody, podmínky použití a získá odkazy na další zdroje. Metody jsou doplněny
v nezbytném množství řešenými příklady pro vyjasnění dané věci. Kniha má
sloužit jako přehled pro získání základních informací o daném problému.

Druhý díl knihy je zaměřen na specializované metody řešení užívané hlavně
ve sdělovací technice a doplňuje tak první díl knihy. Snažil jsem se podat co nej-
ucelenější a nejvýstižnější popis a ukázat vzájemné souvislosti. Proto je kapitola
o dvojbranech poměrně rozsáhlá a v knize je zařazena i kapitola o rozptylových
parametrech. V knize jsou pro úplnost také zařazeny kapitoly o stabilitě obvodu
a o citlivosti obvodu na změnu parametrů. Podobně jako v prvním dílu i zde
jsou použity odkazy jednak na původní práce badatelů a nebo na zdroje, kde
lze najít další podrobnosti k dané problematice nebo příklady k řešení.

Pokud jde o značení symbolů veličin, orientaci obvodových veličin a ná-
zvosloví snažil jsem se dodržet normy ČSN IEC 27-1 a 27-2+2A, ČSN IEC 50(131)+A1,
ISO 31, schémata podle ČSN IEC 617, případně další mezinárodní dohody.




