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PREDMLUVA

Kniha je vénovana popisu a praktickym aplikacim mikrokontrolérd PIC18F452
a PIC18F1220 v jazyce C.

Prvni kapitola uvadi zakladni vlastnosti obou typu mikrokontrolérd véetné stru¢né-
ho popisu jednotlivych zabudovanych periferii.

Ve druhé kapitole jsme seznameni s minimalnimi pozadavky na programovani.
Je tady uvedena instalace potifebnych program0, popsany vyvojové desky PKIT452
a PKIT1220 a jednoduchy pfipravek se svitivymi diodami M8LED.

Nasleduje tfeti kapitola, kde je pfedvedeno vytvoreni prvniho pfikladu — blikani
LED.

Ctvrta kapitola popisuje vstupné&/vystupni porty, tedy jejich po&et, alternativni funkci
vyvodU a konfiguraci.

V paté kapitole jsme seznameni se zaklady jazyka C, obecnou strukturou progra-
mu, datovymi typy, podminénym pfikazem a zakladnimi operatory.

Sesta kapitola ukazuje pouzivani podmin&ného pfikazu a pole pro dekddovani
stavll pred zobrazenim.

Sedma kapitola se zabyva funkcemi, jejich zapisem a pouzitim. Pouziti je pfedve-
deno na ovladani pfipravku M7SEGBUF (7segmentovka s budi¢em).

Nasleduje osma kapitola, ktera popisuje konfiguraci hodinovych zdroji. Dozvime
se, ze mikrokontroléry mohou kromé klasického krystalu pouzivat rozliéné zdroje
taktovacich impulz(.

Kapitola devét popisuje jednotku Timer0. Jako praktické pfiklady pouziti jsou uve-
deny: blikani LED fizené ¢asovacem a bézici svétlo.

Kapitola deset popisuje pouzivani pferusovaciho systému (preruseni je velmi du-
lezité pro obsluhu zabudovanych periferii, hlavné ¢asovacu). Je vysvétlen zplsob
obsluhy prferuseni v jazyce C na pfikladu blikani LED pres pferu$eni — na pozadi
béziciho programu.

V kapitole jedenact se sezndmime s fizenim displeje s Casovym multiplexem, pfi-
pravku MDYNDSP (pochopitelné pfes obsluhu preruseni ¢asovace).

Nasleduje kapitola dvanact, ktera ukazuje pouziti A/D prevodniku. Pomoci pfi-
pravku MADTEST Ize nastavit vstupni napéti a v pfikladu ukadzeme jeho prevod
na Cislo a nasledné zobrazeni.

Kapitola tfinact seznamuje s pokrocilymi fidicimi pfikazy jako jsou cykly a pfepinac,
dale je ukazano pouziti struktury a sjednoceni napfiklad pro snazsi pfistup k jednot-
livym bitlim Fidicich registru.

V kapitole Ctrnact je uveden popis jednotek Timer1 az Timer3, tedy dalSich Cita-
cich/€asovacich jednotek.

Kapitola patnact predvadi 4bitovou komunikaci s fadkovym LCD na pfipravku
MLCD. Jsou vytvofeny funkce pro fizeni LCD a je pfedvedeno jejich pouziti. Na-
sledné je popséana funkce printf, ktera dokaze usnadnit vypisy Ciselnych tdajl a je
predvedeno jeji pfesmérovani na displej. Pro vétsi univerzalnost jsou ovladaci funkce
umistény do zvlastni jednotky nazvané MLCD.

Nasleduje kapitola Sestnact, ktera vysvétluje praktické aspekty méreni kmitoctu,
periody a stfidy. Tyto informace jsou pak zuzitkovany pfi pouzivani pfipravku MRX555
— astabilniho klopného obvodu s NE555. Tento obvod dovoluje pfevadét kapacitu
nebo odpor na kmitoCet resp. Casovy interval. Uvedeny pfiklad pak ukazuje méreni
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kmito€tu. Dale je popsan pfipravek MXTALCCP, ktery umozni pfedvést realizaci
zdroje realného ¢asu pomoci hodinkového krystalu a jednotky Timer1.

Kapitola sedmnact popisuje jednotku CCP — Capture/Compare/PWM a jeji pouziti
u mikrokontroléru PIC18F452. Prakticky jsou predvedeny pfiklady: odmeér trvanilog. 0
pomoci zachytného registru, generovani periodického signalu pomoci vystupniho
komparatoru, realizace monostabilniho klopného obvodu a zména stfidy pomoci
PWM.

Kapitola osmnact je zamérena na popis jednotky ECCP (vylepsené CCP jednot-
ky) a jeji pouziti u mikrokontroléru PIC18F1220. Pripravek MBRIDGE dovoluje vyu-
zit 4kanalovy PWM rezim pro mistkové fizeni otacek stejnosmérného motoru obéma
sméry.

V kapitolach devatenact a dvacet se seznamime s rezimy SPI a I>C jednotky MSSP
mikrokontroléru PIC18F452. Pomoci SPI sbérnice je fizen sériovy D/A prevodnik
MCP4921 v pfipravku nazvaném MSPIDAC. Pomoci sbérnice I2C je fizen sériovy
D/A pfevodnik TC1320 (v pfipravku MTC1320) a dale expandér MCP23016
(v pfipravku MI2CEXP).

Kapitola dvacetjedna popisuje jednotku USART mikrokontroléru PIC18F452.
V asynchronnim rezimu je pak ukazano ovladani pfipravku MLCDGEN, coz je LCD
vybaveny pfijimacem sériové linky. Tak se tedy ukazuje vysilani pomoci sériového
portu. Pfipravek MLCDGEN je uveden ve dvou cenovych variantach, které se liSi
poétem znakU zobrazitelnych v jednom fadku (drazsi varianta 2 radky po 16 zna-
cich a levnéjSi varianta se 2 radky po 8 znacich). Pro zjednodus$eni vystupnich ope-
raci je opét pouzita funkce printf.

Kapitola dvacetdva popisuije jednotku EUSART mikrokontroléru PIC18F1220. Prvni
pfiklad ukazuje méreni kmito¢tu z pfipravku MRX555 a zobrazeni na MLCDGEN
(opét komunikujeme sériovou asynchronné fizenou linkou). Druhy pfiklad ukazuje
prestaveni jednotky EUSART do synchronniho rezimu pro emulaci sbérnice SPI,
prakticky je ukazana komunikace se sériovym D/A pfevodnikem MCP4921.

Nasleduje kapitola dvacettfi, ktera popisuje jednotku LVD — detektor podpéti.

Kapitoly dvacetctyfi a dvacetpét jsou vénovany zvlastnim rysim obou typ( mikro-
kontrolér(i. Jedna se o popis konfigurac¢nich registrd (umozni fidit volbu hodinového
zdroje, WDT a podobné). Nasleduje popis jednotky WDT (Watchdog) a rezimu
pro fizeni spotfeby. Rovnéz jsou popsany jednotky dvourychlostniho start-upu
a monitoru vypadku hodin, kterymi disponuje mikrokontrolér PIC18F1220.

V kapitole dvacetSest jsou popsany jednotlivé zdroje resetu, jako jsou: reset
pfi pfipojeni napajeciho napéti, CasovaC nabéhu napajeciho napéti, startovaci
Casovac oscilatoru, reset pfi podpéti.

Kapitoly dvacetsedm a dvacetosm seznamuiji s organizaci paméti a pouzivani da-
tové EEPROM.

Priloha A vysvétluje zakladni pojmy Cislicové a mikroprocesorové techniky zaca-
tec¢nikim. Vénuje se tedy vykladu logickych hradel, zakladnich sekvenénich obvo-
dl, paméti a sériového prenosu.
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CO NAJDETE NA DOPROVODNEM CD-ROM

Adresaif DOKUMENTACE obsahuje prfedevsim popis mikrokontrolér(i PIC18F452
a PIC18F1220 a vétSiny soucastek, které byly pouzity v knize.

Adresar FOTO dokumentuje fotografiemi konstrukci vSech pripravkl. Kazdy
pripravek je vyfotografovan z nékolika pohled.

Adresaif PROGRAMY obsahuje zdrojové texty vSech 29 pfikladu, které jsou
uvedeny v knize.

Adresaif SOFTWARE obsahuje instalaéni soubory pro MPLAB IDE, PICKIT 2
a prekladace MCC18.

Adresar SPOJE obsahuje podklady pro vyrobu plo$nych spojl pfipravkl uvedenych
v knize.
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